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@ Handgriff fur einen Bohr- und/oder Mei&elhammer 

® Ein erfindungsgemaBer Handgriff fur einen Bohr- und/ 
oder Meifcelhammer weist eine an dem Hammer (3) befe- 
stigbare Halterung (4) auf. An der Halterung (4) ist ein Ra- 
dialgriff (7) befestigt, mit einer Griffachse, die eine durch 
die Lage eines vom Hammer aufgenommenen Werk- 
zeugs definierte Werkzeugachse (5) kreuzt. Weiterhin ist 
ein Tangential griff (6) an der Halterung (4) befestigt, mit 
einem ersten Griffabschnitt (8), dessen Griffachse tangen- 
tial zu der Werkzeugachse (5) verlauft, und mit einem 
zweiten Griffabschnitt (9), dessen Griffachse tangential zu 
der Werkzeugachse (5) und im wesentlichen senkrecht zu 
der Griffachse des ersten Griffabschnitts (8) verlauft. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen Handgriff fur einen Bohr- 
und/oder MeiBelhammer sowie einen mit dem Handgriff 
ausgestatteten Bohr- und/oder MeiBelhammer. 5 

Fur Bohrhammer ist es z. B. aus DE 196 06498 Al be- 
kannt, Radialgriffe zu verwenden, die mittels einer die 
Werkzeugachse umgreifenden und an dem Hammergehause 
befestigbaren Schelle vom Bediener in beliebiger Radial- 
stellung relativ zu der durch die Langsachse des Bohrers de- io 
finierten Werkzeugachse fixierbar sind. Bei MeiBelhammern 
hat sich ein sogenannter Spatengriff bewahrt, der um die 
MeiBelachse verschwenkbar ist und zusatzlich um eine zu 
der MeiBelachse senkrechte Achse in bestimmten Raststel- 
lungen zum MeiBel hin oder von diesem weg gekippt wer- 15 
den kann. Ein ahnlicher Handgriff ist aus DE 32 29 183 C2 
bekannt. 

In der DE-AS 14 27 734 wird eine Schlagbohrmaschine 
beschrieben, bei der ein Radialgriff in das Gehause der 
Bohrmaschine eingeschraubt ist. 20 

Bei sogenannten Kombihammern, d. h. Hammern, die 
sich sowohl zum Bohren als auch zum MeiBeln eignen, steht 
ublicherweise jeweils nur eine fur einen Anwendungsfall 
geeignete Handgriffvariante zur Verfiigung, die sich fiir den 
anderen Einsatzfall weniger gut eignet. Will also der Bedie- 25 
ner zwischen MeiBeln und Bohren wechseln, ist oftmals ein 
aufwendiges Austauschen der Handgriffe erforderlich. 
Auch ein schnelles Andern der aktuellen Greifposition ist 
nur durch Umbauen oder Verstellen des jeweiligen Hand- 
griffes moglich. 30 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen univer- 
sellen Handgriff anzugeben, der sich fur Bohren und Mei- 
Beln gleichermaBen eignet und der dem Bediener mehrere 
ergonomisch sinvolle Greifpositionen ohne oder mit gerin- 
gem Verstellaufwand bietet. 35 

Die Aufgabe wird erfindungsgemaB durch einen Hand- 
griff mit den Merkmalen von Patentanspruch 1 gelost. \for- 
teilhafte Weiterentwicklungen der Erfindung sind den ab- 
hangigen Anspriichen zu entnehmen. 

ErfindungsgemaB wird ein Handgriff fur einen Bohr- und/ 40 
oder MeiBelhammer angegeben, mit einer Halterung; einem 
an der Halterung oder direkt an dem Hammer befestigbaren 
Radialgriff, dessen Griffachse im wesentlichen radial zu ei- 
ner durch die Lage eines vom Hammer aufgenommenen 
Werkzeugs definierten Werkzeugachse angeordnet ist; und 45 
mit einem an der Halterung befestigbaren Tangentialgriff, 
mit einem ersten Griffabschnitt, dessen Griffachse im we- 
sentlichen senkrecht und mit Abstand zu der Werkzeug- 
achse verlauft, und einem zweiten Griffabschnitt, dessen 
Griffachse im wesentlichen senkrecht und mit Abstand zu 50 
der Werkzeugachse und im wesentlichen senkrecht zu der 
Griffachse des ersten Griffabschnitts verlauft. 

Durch erfindungsgemaBe Bereitstellung von zwei Hand- 
griffarten, namlich einem Radialgriff fur das Bohren und ei- 
nem Tangentialgriff fiir das MeiBeln, ist es moglich, zwi- 55 
schen den verschiedenen Arbeitsweisen zu wechseln, ohne 
daB ein entsprechender Handgriffwechsel vorgenommen 
werden miiBte. Die besonders vorteilhafte Ausgestaltung 
des Tangentialgriffs, namlich die Aufteilung in einen ersten 
und einen dazu senkrechten zweiten Griffabschnitt ermog- 60 
licht es dem Bediener, den Hammer, insbesondere beim 
MeiBeln, sehr bequem und sicher zu fuhren. 

Die erfindungsgemaBe Handgriffanordnung gewahrlei- 
stet, daB alle Handgriffelemente sich nur in einem Quadran- 
ten einer zu der Werkzeugachse senkrechten Ebene befin- 65 
den. Dadurch werden die iibrigen drei Quadranten der 
Ebene vom Handgriffsystem freigehalten, so daB auch dicht 
an Wanden oder in Ecken ein Bohren bzw. MeiBeln moglich 
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ist. Die drei Handgriffabschnitte bieten drei Greifrnoglich- 
keiten fiir ein optimales Abstiitzen der beim Arbeiten auftre- 
tenden Momente. 

Der Tangentialgriff ist durch die nach oben offene Anord- 
nung seiner Griffabschnitte so ausgebildet, daB die Hand je- 
derzeit vom Griff schnell gelost werden kann und - z. B. bei 
unerwartetem Blockieren des Bohrers - ein Hangenbleiben 
der Hand vermieden wird. 

Bei einer besonders vorteilhaften Weiterentwicklung der 
Erfindung ist der Radialgriff losbar an der Halterung befe- 
stigt, wobei die Losbarkeit die Befestigung des Tkngential- 
griffs nicht beeinfiuBt. Dies ermoglicht es, den Radialgriff 
schnell von der Halterung abzunehmen und beispielsweise 
an einer anderen Stelle direkt am Hammer zu befestigen, 
was insbesondere fiir das senkrechte Bohren nach unten vor- 
teilhaft ist. 

Bei einer anderen vorteilhaften Weiterentwicklung der 
Erfindung ist der Tangentialgriff um eine zu der Werkzeug- 
achse senkrecht stehende Achse verschwenkbar an der Hal- 
terung befestigt. Dadurch ist es gewahrleistet, den Tkngenti- 
algriff zum Beispiel zum MeiBelansetzen in Richtung des 
MeiBels oder zum Bohren bzw. MeiBeln senkrecht nach un- 
ten nach hinten, vom MeiBel weg zu schwenken, um dem 
Bediener jeweils eine gunstige Griffmoglichkeit zu bieten. 
Die Verschwenkung des Tangentialgriffs ist moglich, ohne 
die Befestigung des Radialgriffs zu beeinflussen. 

Vorteilhafterweise ist dazu ein Arretierelement zum Arre- 
tieren des Tangentialgriffs an der Halterung vorgesehen, 
wobei dariiber hinaus Rastmittel eine formschliissige Posi- 
tionicrung des Tangentialgriffs relativ zur Halterung und da- 
mit im Betrieb eine sichere Verbindung zwischen Tangenti- 
algriff und Halterung gewahrleisten. 

Diese und weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung 
werden nachfolgend anhand eines Beispiels unter Zuhilfen- 
ahme der begleitenden Figuren naher erlautert Es zeigen: 

Fig. 1 einen Hammer in Seitenansicht mit dem erfin- 
dungsgemaBen Handgriff; 

Fig. 2 eine Vorderansicht des Hammers mit dem Hand- 
griff, in Fig. 1 von links gesehen; und 

Fig. 3 einen Teilschnitt des Handgriffs aus Fig. 1. 

In den Fig. 1 und 2 ist ein als Bohr- und MeiBelhammer 
dienender Hammer 1 abgebildet, der in seinem riickwartigen 
Bereich einen Hauptgriff 2 aufweist, an dem sich in iiblicher 
Weise auch der Ein/Aus-Schalter befindet. 

Am vorderen Ende eines Hammergehauses 3 ist eine Hal- 
terung 4 in an sich bekannter Weise aufgesetzt. Das Ham- 
mergehause 3 nimmt in diesem Bereich ublicherweise das 
Getriebe auf und kann aus Kunststoff oder Metall bestehen. 
Die Halterung 4 wird in Richtung einer Werkzeugachse 5 
auf das Hammergehause 3 aufgeschoben und dort an einem 
Ende mittels einer an sich bekannten, als Befestigungsele- 
ment 4a dienenden Klemmeinrichtung in einer beliebigen 
Winkelstellung relativ zu der Werkzeugachse 5 auf dem 
Hammergehause 3 fixiert. 

Die Halterung 4 sollte so montiert werden, daB sie sich 
mit ihrem anderen Ende unter das Hammergehause 3 er- 
streckt. Sie tragt dann an ihrer Unterseite einen Tangential- 
griff 6 und einen Radialgriff 7. Der Tangentialgriff 6 weist 
einen ersten Griffabschnitt 8 und einen dazu senkrechten 
und mit dem ersten Griffabschnitt 8 einstuckig verbundenen 
zweiten Griffabschnitt 9 auf. Zum besseren Verstandnis sind 
in den jeweiligen Griffabschnitten 8, 9 die Griffachsen als 
strichpunktierte Linien in Fig. 2 eingezeichneL Das freie 
Ende 10 des Griffabschnitts 9 ist spatenformig verbreitert, 
um dem Bediener einen sicheren Griff des Tangentialgriffs 6 
zu ermoglichen und ein versehentliches Abrutschen von 
dem zweiten Griffabschnitt 9 zu vermeiden. Aus dem glei- 
chen Grund ist das hammerseitige Ende U des ersten Griff- 
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abschnitts 8 ebenfails verbreitert. Die Verbreiterung am 
hammerseitigen Ende 11 gewahrleistet dariiberhinaus einen 
Schutz des Bedieners vor Verbrennen an dem meist aus Me- 
tall bestehenden Hammergehause. Ebenfails wird die Hand 
des Bedieners vor elektrischen Stromschlagen geschiitzt, die 
andemfalls vom Hammergehause 3 iiberspringen konnten, 
wenn versehentlich eine elektrische Leitung angebohrt 
wurde. 

Der Tangentialgriff 6 ist durch ein als Arretierelement 
dienendes Fixierrad 12 an der Halterung 4 befestigt. Das Fi- 
xierrad 12 ist - wie auch in Fig. 3 gezeigt - in die Halterung 
4 eingeschraubt und klemmt einen flachen Bereich 13 des 
Tangentialgriffs 6 zwischen sich und der Halterung 4 ein. 
Nach Losen des Fixierrads 12 ist der Tangentialgriff 6 urn 
einen Zapfen 14 in Richtung der in Fig. 1 dargestellten 
Pfeile verschwenkbar, welcher Zapfen 14 sich entlang einer 
die Werkzeugachse 5 senkrecht schneidenden Achse 15 er- 
streckt. Dadurch ist es moglich, den Tangentialgriff 6 in 
Richtung des nicht dargestellten Werkzeugs zu verschwen- 
ken, wodurch die Fuhrbarkeit des Werkzeugs verbessert 
wird. Umgekehrt kann - z. B. beim Arbeiten an schwer zu- 
ganglichen Stellen - der Tangentialgriff 6 nach hinten, in 
Richtung des Hauptgriffs 2 verschwenkt werden. 

In der gewiinschten Stellung wird das Fixierrad 12 wieder 
angezogen, wodurch Rastmittel 16 zwischen dem Tangenti- 
algriff 6 und der Halterung 4 in Eingriff gelangen und den 
Tangentialgriff 6 und die Halterung 4 formschlussig mitein- 
ander positionieren. Dadurch wird ein unbeabsichtigtes stu- 
fenloses Verstellen vermieden, wenn das Fixierelement 12 
nicht ausreichend festgezogen worden ist Als Rastmittel 16 
konnen z. B. kerbartige Vertiefungen im flachen Bereich 13 
des Tangentialgriffs 6 und in der Halterung 4 dienen. 

Unterhalb des Fixierrads 12 ist der Radialgriff 7 mit ci- 
nem Gewindezapfen 17 eingeschraubt. Die durch eine 
strichpunktierte Linie dargestellte Griffachse 15 des Radial- 
griffs 7 kreuzt die Werkzeugachse 5 senkrecht. In Fallen, in 
denen es aus ergonomischen Griinden zweckmaBiger ist, 
den Hammer nur im hinteren, hauptgriffseitigen Teil zu hal- 
ten, kann der Radialgriff 7 aus dem Fixierrad 12 herausge- 
schraubt und statt dessen in ein am Hammergehause 3 vor- 
gesehenes Gewinde 18 eingeschraubt werden. Dabei muB 
die Griffachse 15 des Radialgriffs 7 nicht mehr zwingend 
die Werkzeugachse 5 senkrecht kreuzen. In Fig. 2 ist diese 
Stellung des Radialgriffs 7 gestrichelt dargestellt 

Patentanspriiche 



10 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



3. Handgriff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dafi der Radialgriff (7) losbar an der Halterung (4) 
befestigt ist. 

4. Handgriff nach einem der vorstehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB der T^ngenualgriff (6) 
um eine zu der Werkzeugachse (5) senkrecht stehende 
Achse (15) verschwenkbar an der Halterung (4) befe- 
stigt ist. 

5. Handgriff nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein Arretierelement (12) zum Arretieren des 
Tangentialgriffs (6) an der Halterung (4) vorgesehen 
ist. 

6. Handgriff nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB Rastmittel (16) zum formschlussigen Po- 
sitionieren des Tangentialgriffs (6) relativ zu der Halte- 
rung (4) vorgesehen sind. 

7. Handgriff nach einem der Anspriiche 2 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Halterung (4) derart an 
dem Hammergehause (3) befestigbar ist, daB sie die 
Werkzeugachse (5) umgreift 

8. Handgriff nach einem der vorstehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Halterung (4) in einer 
Ebene senkrecht zu der Werkzeugachse (5) ver- 
schwenkbar und in einer beliebigen Stellung arretierbar 
ist. 



Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 



1. Handgriff fur einen Bohr- und/oder MeiBelhammer 
(3), mit 

- einer Halterung (4); 50 

- einem an der Halterung (4) oder direkt an dem 
Hammer (3) befestigbaren Radialgriff (7), dessen 
Griffachse im wesentlichen radial zu einer durch 
die Lage eines vom Hammer aufgenommenen 
Werkzeugs definierten Werkzeugachse (5) ange- 55 
ordnet ist; und mit 

- einem an der Halterung (4) befestigbaren Tan- 
gentialgriff (6), mit einem ersten Griffabschnitt 
(8), dessen Griffachse im wesentlichen senkrecht 
und mit Abstand zu der Werkzeugachse (5) ver- 60 
lauft, und einem zweiten Griffabschnitt (9), des- 
sen Griffachse im wesentlichen senkrecht und mit 
Abstand zu der Werkzeugachse (5) und im we- 
sentlichen senkrecht zu der Griffachse des ersten 
Griffabschnitts (8) verlauft 65 

2. Handgriff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Halterung (4) mittels eines Befestigungs- 
elements (4a) an dem Hammer (3) befestigbar ist 
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